
@ o p t i o n s ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  - 0 . 5 3  
,  0 . 6 3  ) ;
  B  =  p o i n t (  - 0 . 5 3  
,  3 . 3  ) ;
  d AB  =  
d r o i t e (  A ,  B  ) ;
  p e r p Ad AB =  
p e r p e n d i c u l a i r e (  A 
,  d AB  ) ;
  c e AB =  c e r c l e (  A 
,  B  ) ;
  C 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  p e r p
Ad AB ,  c e AB  ,  1  ) ;
  C  =  
i n t e r s e c t i o n (  p e r p
Ad AB ,  c e AB  ,  2  ) ;
  D =  
i n t e r s e c t i o n (  d AB  
,  c e AB ,  2  ) ;
  c e C A =  c e r c l e (  C 
,  A )   {  i  } ;
  c e C 1 A =  
c e r c l e (  C 1  ,  A )   
{  i  } ;
  c e B A =  c e r c l e (  B 
,  A )   {  i  } ;
  c e DA =  c e r c l e (  D 
,  A )   {  i  } ;
  E  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e B A 
,  c e C 1 A ,  2  ) ;
  F  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e C A 
,  c e B A ,  2  ) ;
  G1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e C A 
,  c e DA ,  1  ) ;
  G2  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e DA 
,  c e C 1 A ,  1  ) ;
  a r c EB F  =  
a r c (  E ,  B ,  F  ) ;
  a r c F C G1  =  a r c (  F  
,  C  ,  G1  ) ;
  a r c G1 DG2  =  
a r c (  G1  ,  D ,  
G2  ) ;
  a r c G2 C1 E =  
a r c (  G2  ,  C 1  ,  
E  ) ;
  d EG1  =  d r o i t e (  E 
,  G1  ) ;
  d G2 F  =  
d r o i t e (  G2  ,  F  ) ;
  G3  =  
i n t e r s e c t i o n (  d EG1  
,  c e AB ,  1  ) ;
  G =  
i n t e r s e c t i o n (  d EG1  
,  c e AB ,  2  ) ;
  H1  =  
i n t e r s e c t i o n (  d G2 F  
,  c e AB ,  1  ) ;
  H =  
i n t e r s e c t i o n (  d G2 F  
,  c e AB ,  2  ) ;
  c e GA =  c e r c l e (  G 
,  A )   {  i  } ;
  c e H1 A =  
c e r c l e (  H1  ,  A )   
{  i  } ;
  c e G3 A =  
c e r c l e (  G3  ,  A )   
{  i  } ;
  c e HA =  c e r c l e (  H 
,  A )   {  i  } ;
  I  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e GA 
,  c e HA ,  2  ) ;
  J  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e HA 
,  c e G3 A ,  2  ) ;
  K =  
i n t e r s e c t i o n (  c e G3
A ,  c e H1 A ,  2  ) ;
  L 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e GA 
,  c e H1 A ,  1  ) ;
  a r c I GL1  =  a r c (  I  
,  G ,  L 1  ) ;
  a r c L1 H1 K =  
a r c (  L1  ,  H1  ,  
K ) ;
  a r c KG3 J  =  a r c (  K 
,  G3  ,  J  ) ;
  a r c J HI  =  
a r c (  J  ,  H ,  I  ) ;

Figures sur feuille blanche

          

AB = BC = CD = EF = FG = 3 cm

Construction d'une anse

Reproduis la figure sachant que :
• les deux cercles ont le même rayon de 4 cm ;
• la ligne en gras est formée de trois arcs de cercle dont les centres sont 

marqués chacun par une croix.
Puis termine la figure en traçant l'autre anse en bas, en procédant de la même 
façon que précédemment. 

Rosaces

  

Construis cette 
serpentine à partir d'un 
hexagone de côté 4,6 cm et
sachant que les arcs de 
cercle ont tous le même 
rayon.  

I

5 cm

@ o p t i o n s ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  - 4 . 5 3  
,  0 . 9 7  ) ;
  B  =  
p o i n t (  1 . 1 3  ,  
- 0 . 1 7  ) ;
  s AB  =  
s e g m e n t (  A ,  B  ) ;
  I  =  m i l i e u (  A ,  
B  ) ;
  J  =  m i l i e u (  A ,  
I  ) ;
  K =  m i l i e u (  I  ,  
B  ) ;
  c e I A =  c e r c l e (  I  
,  A )   {  i  } ;
  c e AJ  =  c e r c l e (  A 
,  J  )   {  i  } ;
  c e B K =  c e r c l e (  B 
,  K )   {  i  } ;
  C 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e AJ  
,  c e I A ,  1  ) ;
  C  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e AJ  
,  c e I A ,  2  ) ;
  D1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e I A 
,  c e B K ,  1  ) ;
  D =  
i n t e r s e c t i o n (  c e I A 
,  c e B K ,  2  ) ;
  a r c C1 AC  =  
a r c (  C1  ,  A ,  C  ) ;
  a r c DB D1  =  a r c (  D 
,  B  ,  D1  ) ;
  a r c CI D =  
a r c (  C ,  I  ,  D ) ;
  a r c D1 I C 1  =  
a r c (  D1  ,  I  ,  
C 1  ) ;
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Le diamètre du plus  grand cercle 
es t 16 cm. 
Le diamètre de chaque cercle 
es t égal au rayon du précédent. 

 3 cm

 figure 1

  figure 2

  figure 3   figure 4

  figure 5

    figure 6
    figure 7

@ o p t i o n s ;
  
r e p e r e o r t h o ( 3 1 3 , 2 6
3 , 3 0 , 1 , 1 ) {  0  ,  
m o y e n  ,  n o i r  ,  
n u m 1  , i } ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  - 0 . 5 3  
,  0 . 6 3  ) ;
  B =  p o i n t (  - 0 . 5 3  
,  3 . 3  ) ;
  d AB =  
d r o i t e (  A ,  B ) ;
  p e r p Ad AB  =  
p e r p e n d i c u l a i r e (  A 
,  d AB ) ;
  c e AB  =  c e r c l e (  A 
,  B ) ;
  C1  =  
i n t e r s e c t i o n (  p e r p
Ad AB  ,  c e AB ,  1  ) ;
  C =  
i n t e r s e c t i o n (  p e r p
Ad AB  ,  c e AB ,  2  ) ;
  D =  
i n t e r s e c t i o n (  d AB 
,  c e AB  ,  2  ) ;
  c e CA =  c e r c l e (  C  
,  A )   {  i  } ;
  c e C1 A =  
c e r c l e (  C1  ,  A )   
{  i  } ;
  c e BA =  c e r c l e (  B  
,  A )   {  i  } ;
  c e DA =  c e r c l e (  D 
,  A )   {  i  } ;
  E =  
i n t e r s e c t i o n (  c e BA 
,  c e C1 A ,  2  ) ;
  F  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e CA 
,  c e BA ,  2  ) ;
  G1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e CA 
,  c e DA ,  1  ) ;
  G2  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e DA 
,  c e C1 A ,  1  ) ;
  a r c E BF  =  
a r c (  E  ,  B  ,  F  ) ;
  a r c F CG1  =  a r c (  F  
,  C ,  G1  ) ;
  a r c G1 DG2  =  
a r c (  G1  ,  D ,  
G2  ) ;
  a r c G2 C 1 E  =  
a r c (  G2  ,  C1  ,  
E ) ;
  G3  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c G
2 C 1 E  ,  c e AB ,  1  ) ;
  G =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c G
2 C 1 E  ,  c e AB ,  2  ) ;
  H1  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c E
BF  ,  c e AB ,  1  ) ;
  H =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c E
BF  ,  c e AB ,  2  ) ;
  I 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c G
1 DG2  ,  c e AB ,  1  ) ;
  I  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c G
1 DG2  ,  c e AB ,  2  ) ;
  J 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c F
CG1  ,  c e AB  ,  1  ) ;
  J  =  
i n t e r s e c t i o n (  a r c F
CG1  ,  c e AB  ,  2  ) ;
  c e HA =  c e r c l e (  H 
,  A )   {  i  } ;
  c e G3 A =  
c e r c l e (  G3  ,  A )   
{  i  } ;
  c e J A =  c e r c l e (  J  
,  A )   {  i  } ;
  c e H1 A =  
c e r c l e (  H1  ,  A )   
{  i  } ;
  c e I A =  c e r c l e (  I  
,  A )   {  i  } ;
  c e J 1 A =  
c e r c l e (  J 1  ,  A )   
{  i  } ;
  c e GA =  c e r c l e (  G 
,  A )   {  i  } ;
  c e I 1 A =  
c e r c l e (  I 1  ,  A )   
{  i  } ;
  K1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e G3
A ,  c e H1 A ,  1  ) ;
  K2  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e H1
A ,  c e J 1 A ,  1  ) ;
  K3  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e J A 
,  c e I A ,  1  ) ;
  K4  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e J 1
A ,  c e I 1 A ,  1  ) ;
  K5  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e I A 
,  c e GA ,  1  ) ;
  K6  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e HA 
,  c e J A ,  1  ) ;
  L =  
i n t e r s e c t i o n (  c e G3
A ,  c e I 1 A ,  2  ) ;
  K7  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e GA 
,  c e HA ,  1  ) ;
  a r c K6 J K3  =  
a r c (  K6  ,  J  ,  
K3  ) ;
  a r c K1 H1 K2  =  a r c (  
K1  ,  H1  ,  K2  ) ;
  a r c K3 I K5  =  
a r c (  K3  ,  I  ,  
K5  ) ;
  a r c K2 J 1 K4  =  a r c (  
K2  ,  J 1  ,  K4  ) ;
  a r c K5 GK7  =  
a r c (  K5  ,  G ,  
K7  ) ;
  a r c K7 HK6  =  
a r c (  K7  ,  H ,  
K6  ) ;
  a r c L G3 K1  =  
a r c (  L  ,  G3  ,  
K1  ) ;
  a r c K4 I 1 L  =  
a r c (  K4  ,  I 1  ,  
L ) ;
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@ o p t i o n s ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  
- 4 . 3  ,  1 . 3  ) ;
  c e r a y A4  =  
c e r c l e r a y o n (  A ,  4  
) ;
  P  =  
p o i n t s u r (  c e r a y A4  
,  0  ) ;
  c e P A =  c e r c l e (  P  
,  A ) ;
  B 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e r a
y A4  ,  c e P A ,  1  ) ;
  B  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e r a
y A4  ,  c e P A ,  2  ) ;
  d e m i BA =  
d e m i d r o i t e (  B ,  A 
)   {  i  } ;
  d e m i BP  =  
d e m i d r o i t e (  B ,  P  
)   {  i  } ;
  d AP  =  
d r o i t e (  A ,  P  )   {  
i  } ;
  C 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  d e m
i BA ,  c e r a y A4  ,  
1  ) ;
  C 2  =  
i n t e r s e c t i o n (  d e m
i BP  ,  c e P A ,  1  ) ;
  a r c C2 BC 1  =  
a r c (  C2  ,  B  ,  
C 1  ) ;
  C  =  
i n t e r s e c t i o n (  d AP  
,  c e r a y A4  ,  2  ) ;
  D1  =  
i n t e r s e c t i o n (  d AP  
,  c e P A ,  1  ) ;
  a r c C1 AC  =  
a r c (  C1  ,  A ,  C  ) ;
  a r c D1 P C 2  =  
a r c (  D1  ,  P  ,  
C 2  ) ;
  s BC 1  =  s e g m e n t (  
B  ,  C 1  ) ;
  s BC 2  =  s e g m e n t (  
B  ,  C 2  ) ;
  s CD1  =  s e g m e n t (  
C  ,  D1  ) ;
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@ o p t i o n s ;
  
r e p e r e o r t h o ( 3 1 3 , 2 6
3 , 3 0 , 1 , 1 ) {  0  ,  
m o y e n  ,  n o i r  ,  
n u m 1  , i } ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  - 2 . 1 7  
,  - 0 . 1 3  ) ;
  B  =  p o i n t (  1 . 5  ,  
2  ) ;
  c e AB =  c e r c l e (  A 
,  B  ) ;
  c e B A =  c e r c l e (  B 
,  A )   {  i  } ;
  C 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e AB 
,  c e B A ,  1  ) ;
  C  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e AB 
,  c e B A ,  2  ) ;
  c e C A =  c e r c l e (  C 
,  A )   {  i  } ;
  D =  
i n t e r s e c t i o n (  c e AB 
,  c e C A ,  2  ) ;
  c e DA =  c e r c l e (  D 
,  A )   {  i  } ;
  E 1  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e DA 
,  c e AB ,  1  ) ;
  c e E 1 A =  
c e r c l e (  E 1  ,  A )   
{  i  } ;
  E 2  =  
i n t e r s e c t i o n (  c e E 1
A ,  c e AB ,  1  ) ;
  p o l y C 1 B CDE1 E2  =  
p o l y g o n e (  C 1  ,  B ,  
C  ,  D ,  E 1  ,  
E 2   ) ;
  I  =  
m i l i e u (  E2  ,  
C 1  ) ;
  J  =  
m i l i e u (  C1  ,  B  ) ;
  K =  
m i l i e u (  E2  ,  
E 1  ) ;
  L  =  m i l i e u (  D ,  
E 1  ) ;
  M  =  
m i l i e u (  D ,  C ) ;
  N =  m i l i e u (  C ,  
B  ) ;
  a r c J C 1 I  =  a r c (  J  
,  C 1  ,  I  ) ;
  a r c KE 2 I  =  a r c (  K 
,  E 2  ,  I  ) ;
  a r c KE 1 L  =  a r c (  K 
,  E 1  ,  L ) ;
  a r c M DL  =  
a r c (  M  ,  D ,  L  ) ;
  a r c M CN =  
a r c (  M  ,  C  ,  N ) ;
  a r c J B N =  
a r c (  J  ,  B ,  N ) ;

 figure 13

AB = 1 cm.
A et B sont les  
centres  des  
différents  
demi-cercles .

B A
@ o p t i o n s ;

@ f i g u r e ;
  A =  p o i n t (  
- 0 . 4  ,  - 1  ) ;
  B  =  
p o i n t (  0 . 2 3  ,  
- 1  ) ;
  d AB  =  
d r o i t e (  A ,  B  ) ;
  C  =  s y m e t r i q u e (  
B  ,  A ) ;
  a r c CAB =  
a r c (  C ,  A ,  B ) ;
  D =  s y m e t r i q u e (  
B  ,  C  ) ;
  a r c BC D =  
a r c (  B ,  C ,  D ) ;
  F  =  s y m e t r i q u e (  
A ,  C  ) ;
  a r c AC F  =  
a r c (  A ,  C ,  F  ) ;
  E  =  s y m e t r i q u e (  
F  ,  A ) ;
  a r c F AE =  
a r c (  F  ,  A ,  E ) ;
  G =  s y m e t r i q u e (  
D ,  A ) ;
  a r c DAG =  
a r c (  D ,  A ,  G ) ;
  H =  s y m e t r i q u e (  
E  ,  C  ) ;
  I  =  s y m e t r i q u e (  
G ,  C  ) ;
  a r c GC I  =  
a r c (  G ,  C ,  I  ) ;
  a r c EC H =  
a r c (  E ,  C ,  H ) ;
  J  =  s y m e t r i q u e (  
H ,  A ) ;
  K =  s y m e t r i q u e (  
I  ,  A ) ;
  a r c I AK =  
a r c (  I  ,  A ,  K ) ;
  a r c HAJ  =  
a r c (  H ,  A ,  J  ) ;
  L  =  s y m e t r i q u e (  
J  ,  C  ) ;
  M  =  
s y m e t r i q u e (  K ,  C 
) ;
  a r c J C L =  
a r c (  J  ,  C ,  L ) ;
  a r c KC M  =  a r c (  K 
,  C  ,  M  ) ;
  N =  s y m e t r i q u e (  
L  ,  A ) ;
  O =  s y m e t r i q u e (  
M  ,  A ) ;
  a r c LAN =  
a r c (  L ,  A ,  N ) ;
  a r c M AO =  
a r c (  M  ,  A ,  O ) ;
  P  =  s y m e t r i q u e (  
N ,  C  ) ;
  Q =  s y m e t r i q u e (  
O ,  C  ) ;
  a r c NC P  =  
a r c (  N ,  C ,  P  ) ;
  a r c OC Q =  
a r c (  O ,  C ,  Q ) ;
  R  =  s y m e t r i q u e (  
P  ,  A ) ;
  S  =  s y m e t r i q u e (  
Q ,  A ) ;
  a r c P AR =  
a r c (  P  ,  A ,  R ) ;
  a r c QAS  =  
a r c (  Q ,  A ,  S  ) ;
  T  =  s y m e t r i q u e (  
R  ,  C  ) ;
  U =  s y m e t r i q u e (  
S  ,  C  ) ;
  a r c RC T =  
a r c (  R ,  C ,  T ) ;
  a r c S C U =  
a r c (  S  ,  C ,  U ) ;
  V =  s y m e t r i q u e (  
T  ,  A ) ;
  W  =  
s y m e t r i q u e (  U ,  A 
) ;
  a r c TAV =  
a r c (  T ,  A ,  V ) ;
  a r c UAW  =  a r c (  U 
,  A ,  W  ) ;
  X =  s y m e t r i q u e (  
V ,  C  ) ;
  Y =  s y m e t r i q u e (  
W  ,  C ) ;
  a r c VC X =  
a r c (  V ,  C ,  X ) ;
  a r c W CY =  
a r c (  W  ,  C  ,  Y ) ;


